— = = ~

— &l g LS

VERIFICACAO DE VERSAO
DE FIRMWARE DO DRIVE
MR-E
No. 09/2012

rev. O



2 MITSUBISHI ELECTRIC Group

Changes for the Better MELCO-TEC
Revisdes
Data da Nome do Arquivo Revisédo
Revisdo

Set/2012 DAP-MR-E-01 - 1209 Firmware Primeira edicao




#«MITSUBISHI ELECTRIC Group
Changes for the Better MELCO-TEC

1. OBJETIVO

O objetivo deste documento é fornecer orientacdo necessaria para a verificagdo da
versdo do Firmware do drive MR-E, a fim de saber se ele é ou ndo compativel com os novos

motores HF-KN e HF-SN.
2. CONCEITO

De uma maneira geral, todos os drives produzidos a partir de Julho de 2010 sao
compativeis com os novos motores HF-KN e HF-SN. Precisamente, o que determina a
compatibilidade do Drive com o Motor é a versido do Firmware, que deve ser igual ou acima da
versao “A9”.

Existem duas maneiras possiveis para identificar a versio do Firmware do Drive:

- Através do seu proprio display;

- Através do software da Mitsubishi MR-CONFIGURATOR 161E.

Este documento ird ensinar de maneira facil e objetiva como identificar a versado de

Firmware do seu MR-E das duas formas possiveis.

3. MODOS DE IDENTIFICACAO

3.1 Modo através do display do Drive

A identificacio da versdo de Firmware do MR-E através do seu proprio display é bem
simples e tem apenas alguns passos.

A figura abaixo ilustra o Layout da IHM do MR-E, contendo o display e as teclas de
comando.
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A versio do Firmware serda mostrada no menu de diagnédsticos, que é acessado através
das teclas MODE e “UP/DOWN”, da seguinte maneira:

1.

a. Se estiver em servo-on, ird aparecer:

b. Se estiver em servo-off, ir4 aparecer:

Pressione a tecla MODE até aparecer o status do servo

2. Apbs isso, pressione a tecla DONW (“seta para baixo”) seis vezes. Deverdo aparecer os

digitos finais da versdo do Firmware:

-Ag

A figura a seguir ilustra toda a sequéncia de Menus do MR-E:
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3.2 Modo através do Software MR-CONFIGURATOR 161E

A outra maneira de identificar a versdo do Firmware do Drive MR-E é através do

software da Mitsubishi MR-CONFIGURATOR 161E. Para tal, é necessario o cabo de
programacao SC-Q ou QC30R2 e, obviamente, o software instalado.

Apbs conectar o cabo na porta Serial do PC e no terminal CN3 do Drive, abra o software

e execute os seguintes passos:

1. No menu superior, selecione “Diagnostics” e logo em seguida “Amplifier version

File System Monitor Alarm Parameters Test Advanced-function Point-data Program-Data Help

Digital I/0
Function device display
Mo motor rotation

Total power-on time

Amplifier version info

Motor information

Tuning data

Absclute encoder data
Automatic voltage control
Axis name setting

Unit composition listing
Fully-closed diagnostics

Linear diagnostics

2. Verifique os caracteres finais da versio do Firmware do seu drive:

Firmware version

The firmware version of the servo amplifier is displayed.

BCD-B33W00Q A7 \

Versdo A7: ndo
compativel com
0S NOVOs motores




