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1. OBJETIVO

O objetivo deste documento é dar orientagdes basicas sobre o procedimento para a
realizacdo de autotuning nos inversores da série 700 (FR-D700, E700 e A700).

2. CONCEITO

O autotuning é uma rotina do inversor para a determina¢io experimental das variaveis
que compbéem o modelo matematico representativo do motor trifasico tipo gaiola de esquilo
controlado pelo inversor da série 700. Esse modelo simplificado é exibido na Figura 1.

Esse modelo matemdtico é essencial e indispensavel quando o modo de controle do
inversor escolhido pelo usudrio sera do tipo fluxo magnético vetorial, vetorial sensorless ou
vetorial com realimentagdo por encoder, pois esse modelo é utilizado nesses sistemas de
controle. No modo de controle escalar (V/f), ndo ha a necessidade de realizacdo de autotuning,
uma vez que esse tipo de controle nio se utiliza do modelo matematico do motor.

R1 1 12
O
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I2: Indutdncia de fuga do secunddrio
M: Induténcia de excitacéo
S: Escarregamento

-

L1= 1+ M: Indutdncia do primario
L2= 12+ M: Indutdncia do secunddrio

Figura 1: Representacio do modelo matematico simplificado

do motor gaiola de esquilo.

Para que o autotuning possa determinar as varidveis, algumas informacées que nio
podem ser determinadas experimentalmente precisam ser informadas pelo usudrio, tais como
tensdo de trabalho do motor, nimero de polos e outras que sio citadas no procedimento, a
seguir, para a realizacado do autotuning.

3. HARDWARE

1  Inversor de frequéncia FR-D700, E700 ou A700;

1 Motor de poténcia igual ou muito préxima do inversor citado acima (motores com

poténcia muito menor que o inversor impedem o autotuning adequado).
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4. PREPARACAO

a) Realize a ligacdo elétrica entre o motor e o inversor e alimente o inversor
adequadamente. Observe a tensdo de alimentacdo do inversor adequada (classe 200V
ou 400V);

b) O motor pode rodar ligeiramente durante o processo de autotuning. Certifique-se de
que a maquina esteja em condi¢bes seguras ou desconecte 0 motor mecanicamente da
maquina;

¢) Nenhuma forca externa deve ser aplicada ao eixo do motor (o eixo ndo deve ser forcado
durante o processo de autotuning).

5. PROCEDIMENTO

5.1-) Ajuste os parametros da tabela abaixo, observando na primeira coluna dessa tabela, a
aplicabilidade de cada parametro para cada modelo de inversor.

Aplicam-se aos

inversores

o o o | Param. Descricio Valor a configurar
S S S
=~ = =~
A €3] <

.. N 1
4 4 v | Pr.9 Térmico eletrénico Corrente de placa do motor

em A

3 “ay»

v v v |prm1 Tlpo do 'mo.tor 3
(Mitsubishi ou standard) (motor standard)

v 4 v | Pr. 80 Poténcia do motor Poténcia do motor em kW

Colocar o nimero de polos do

v v 5
Pr. 81 Numero de polos do motor motor (2, 4, 6...)

Colocar a tensao nominal do

v v v a i
Pr. 83 Tensao nominal do motor motor em V (0 - 1000V)

Frequéncia de operacéo do Colocar a frequéncia do
motor motor em Hz (50 ou 60Hz)

Observe o tipo de controle a
ser utilizado no manual.
Padrio: use valor “20”
(fluxo magn. vetorial)

v | Pr.800 Método de controle
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5.2-) Coloque o inversor em modo PU, apertando a tecla PU/EXT até o LED PU acender. Caso
isso ndo ocorra, certifique-se de que nfio hd nenhum comando externo (via borne) sendo
aplicado e mude o pardmetro 79 para valor “0” (zero) até o término deste procedimento.
Retorne ao valor original ao final do procedimento;

ey mmp [

5.3-) Certifique-se de que ndo ha ninguém mexendo em partes mecéinicas em que o motor esté
conectado ou no préprio motor. A partir do pré6ximo passo, o motor pode se movimentar;

5.4-) Mude o parametro 96 para valor “1”.
5.5-) Pressione a tecla FWD ou REV.

@ o 0@

5.6-) Durante o processo do autotuning, desde o passo 5.4 (alteracdo do Pr. 96), deve aparecer a
seguinte sequéncia no display do teclado externo (se usado o FR-PU07) ou do frontal do

inversor (FR-DUO07):

Operacio Display (DUO7 ou frontal inversor) Display (se PU07)
Pr. 96 = 1 (Passo 5.4) 1
-—-—- STOP PU
T T ]
) g 0 TUNE 2
(Passo 5.5) STF FWD PU
monmm
Resultado TUNE 3
OK COMPLETION
STF STOP PU
[mmmm
Resultado TUNE 9
Falha ERROR
STF STOP PU

L--

5.7-) FIM: Se o resultado foi OK, o autotuning foi completado. Se houve falha, revise todos os

passos anteriores.



