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1. OBJETIVO

O objetivo deste documento é fornecer orientagdo sobre como conectar inversores das
séries A/D ou E700 com uma IHM GOT1000 via rede RS485 (Protocolo FREQROL 700),

permitindo através da IHM, a parametrizacio e operagéo do inversor.
2. CONCEITO

A comunicacgdo entre a GOT1000 e os inversores da série 700 é realizado através de uma
rede de padrio fisico RS485. A Tabela 1 (abaixo) ilustra as principais caracteristicas deste tipo

de conexdo em rede.

Tabela 1: Caracteristicas da comunicagdo GOT / Inversor 700

Item Descricéo
Velocidade maxima 115200 bps

(default: 19200 bps)
Distancia maxima total 500 m
Numero max. de inversores 31 inversores
Modelos GOT1000 GT10, GT11, GT15, GT16
Porta de comunicagdo GOT RS422

O exemplo aqui fornecido foi feito com a THM GT1020 (o modelo mais simples da série GOT

1000). A Figura 1 ilustra o esquema bésico de conexdo GOT-Inversor.

Maéax. 31 inversores

»
»

<
<

Méax. 500m

Figura 1: Esquema de conexao IHM — Inversores 700.

Neste documento serd exemplificada a conexdo da IHM com dois inversores.
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3. HARDWARE

1 ITHM GT1020-LBD/LBDW;
2 Inversores FR-D700 (qualquer poténcia);
1 Cabo com conector RJ45 (conector Ethernet) em uma ponta;

1 Cabo ponto-a-ponto com conectores RJ45 nas duas pontas;

1 Derivador RJ45 ou similar.

1 Cabo de programacao p/ ITHM: QC30R2, SC-Q ou GT10-RS2TUSB-5S

4. PREPARACAO

4.1. Sequéncia
A seguinte sequéncia sera seguida:

a) Preparacédo dos cabos e ligacdo elétrica;
b) Parametros do inversor;
¢) Programacdo da IHM (programa bésico de operacio do inversor).

4.2. Ligacéo elétrica

Para o caso da GT1030, prepare a seguinte ligacio:

GT1020

—— — —

/

Porta CABO A
RS422/485 (esquemas =
na proxima CABO B
pagina)
T
Derivador TERMINADOR
RJ45 (esquema na

proxima pagina)

Se for usado um inversor apenas, basta ligar o CABO A diretamente no primeiro

inversor, sem o derivador RJ45.
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CABO A (GT1020, RJ45 em uma ponta)

*1 Set the terminating resistor of the GOT side to "330Q".
[:? 1.4.3 Terminating resistors of GOT

: GOT Inversor ou derivador :
. Borneira RJ45 I
| SDA o 3 | RDA [
| soB » & | RDB |
| RDA ot 5 | SDA I
| roB « . 4 | sDB I
I s6 : | sa I
I Rsa | 2 | Pss I
I res 7 | G :
: CSA - s | P5S I
, CSB “ I
I :__________________________: |
| |
| |

I

CABO A (GT11, GT1040/1050)

| |
| GOT Inversor ou derivador |
| DB9M RJ45 |

|
: RDA | 2 5 | SDA I
I RDB | 7 4 | SDB I
| SDA| sl 2 | RDA |
| SDB| & » & | RDB |
| RSA| 3 2 | P5S |
| RsB| & T g | P5S I
I csa| « L . . I
| | '

CSB | o . -

| |
: sG | s 1 | sG I
| FG [
| |

|

MELCO-TEC

TERMINADOR

|

|

 spa| s
: SDB | 4
| ROA | s
| RDB | &
| P55 | 2
 pss | &
: 5G 1

Terminating resistor

1000 1/2W

]

|

CABO B (Ponto-a-ponto)

RJ45

5

: RJ45
l spal s
: SDB | =
| RDA | s
| RDB | &
| P55 | 2
| pss | &
: SG 1

Configuragao dos pinos do RJ45 na préxima pagina.

|
SDB |

RDA |
roe |

SDA



#«MITSUBISHI ELECTRIC Group
Changes for the Better MELCO-TEC

PINAGEM RJ45:

[
HHHHHHHH

Modular jack

Pin No. Signal name Remark

1 GND (SG)

(P53 Mot used

RXD+ (RDA)

TXD- (SDB)

TXD+ (SDA)

RXD- (RDB)

GND (SG)

[ =l | | | | 3| P

(P53 Mot used

Favor modificar a chave de terminador do GT1030 para posicéo “330Q”.

St (00000000000000000000

StH-D o)
o U000

i E
ROA sy

O
ROB O-a .
36

RSE TERM.

{@nnnuuunnuuuuuunnu

 E— h

Terminating resistor selector switch
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4.3. Parametros FR-D700

MELCO-TEC

Lembre-se de colocar o inversor em modo PU antes de ajustar os parametros. O parametro

Pr.340 = 1, invalida a troca de modo de operacéo pela tecla PU/EXT, volte o valor do Pr 340

para zero quando quiser mudar o modo de operacao pela tecla PU/EXT.

Setting itern™! Parameter Na. Set value Contents of setting
PU communication station number Pr.i17 0 to 31 [:j: 14.5.11 Station number
setting
PU communication speed™? Pr.118 19273 19200bps
Data length: 7bit
PU communication stop bit length*2 Pr.119 10 StD:ZitEI::gth; 1Ibit
PU communication parity check 2 Pr.120 1 Qdd
The invert ill not t
Number of PU communication retries Pr.121 99389 & nverterwit not come o an
alarm stop.
C icati heck
PU communication check time interval Pr122 9999 ommunica Ic_m cnee
suspension
PU communication wait time setting Pr.123 0 Oms
PU communication CRILF selection Pr.124 173 With CR, without LF
Protocol selection Pr.549 o2 Mitsubishi inverter protocol
Operation mode selection Pr.79 WS PU operation made
Communication startup mode selection Pr.340 1 Metwork operation mode.
Communication EEPROM write selection Pr.342 03 Written to RAM and EEPROM

4.4. THM

Primeiramente instale o driver de comunicacdo FREQROL na THM:

1- Pressione o canto inferior direito da IHM enquanto a liga:

Pressione esse canto

enquanto liga a IHM B

0SEAFAMLL T =St
Please install the 05.

=ﬁ\
N\

Essa tela indica que a IHM
estad pronta a receber 0 OS
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MELCO-TEC

2- No GT Designer3, crie um projeto novo para GT1020 e selecione “FREQROL 500/700”
em “Controller Typée’

——
CIETER

| GOT Systemn Setting

lﬁ Mew Project Wizard
E Systen Setting

Select GOT Type and the number of colors to be used.

GOT Type:

() Canf { rmat ion

| Setting of Contraller (Tst)
lE Mew Project Wizard
5] Systen Setting

Select pgontroller to be connected to GOT.

QConfirmation MITSLUBISHI

-

[E Commun icat ion
2 LF
Q Com. Driver

Controller Type:

-
= |FREQROL 500/ 700

Q Conf i rmat ion
E Screen Switch

< Back “ Mest > I

Cancel

3- Nas telas de configuracio seguintes, selecione “Standard I/F (Standard RS422/232)” e

configure a porta em “Detail Setting’ conforme ilustracéo abaixo:

Wizard

New Project

| Setting of Controller [1st]

L3 Mew Prl New Project Wizard

| Setting of Cantraller [15t)
lﬁ New Project Wizard
5 Systen Setting

Select a communication driver of "FREGROL 500,700,

EEEEEEEEy
L]

vi IDetalIs Settlng...;

2 Conf i rmat ion Commurication Driver: | FREGROL 500/700

.
[EctrDetaiISett'mg— [ ) i
q
| Driverr FREQROL500/700
=9
Froperty |Value
Trangmizsion SpeedBFS) 19200

[rata Bit
Stop Bit

7 bt
1 it

Farity Odd
Rety[Times) 0
. . ancel
Timeout Time(Sec) 3
Delay Timelx10ms) 1
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4- O restante das telas de configuragio, pode-se deixar o valor default.

5- Ao término dos passos de configuracdo, acesse o menu abaixo para transferir o driver

de comunicacdo FREQROL. Certifique-se de estar conectado a GT1020 com seu PC.

QC30R2/SC-Q

RS232C

RS232C

USB

GT10-RS2TUSB-5S

Communicate with GOT 2‘ al . - T T T rw ﬁ
=] cotwie 30lem ] coTResd | [ LY coTverty

Wiite Data: (@) Project Data, OS Boot 05 Special Data

Write Mode: [Select write data '] Write Check
Acquire GOT information.

GT1020(16064)

C:Builtin Fash Memory

Write Data Size
Project Data: 0 Kbyte
=[¥] Communication driver - 05: 128 Kbyte
- [ClanAsL/Q CPU [01.12.02] Total 128 Koyte

-[CIMELSEC-A [01.09.00]

- [C]AJTIC24/UC24 [01.09.00] 3
-[CIMELSEC-FX [01.11.01]

-[CIMELSEC-WS [01.07.00] White Drive Information
-[C]ALPHAZ [01.08.00] |
VA - [T]CC-LinkiG4) [01.12.02] 3 [ |
- [C|MELSERVIO-J3,J25/M [01.08.00] B Data Area: ~ Kogte
0w Wlmtticio (& (e W0l = = w . B Free Space: ~ oyte
$8 Frearo 500700 01 0z oo JiE L Pece

E WA TN nam
-[]141 ROBO CYLINDER [01.07.00]
-[CJOMRON SYSMAC [01.08.00]
[C]KEYENCE KV-700/1000 [01.07.00]
[C]TOSHIBA MACHINE TCmiri [01.07.01]

N/

[ Write: after deleting all contents in the project folder mEmmmRERERT.

GOT Write

emmmmm

U
4ssmmmnmnnnn?®

Communication Corfiguration. .. ] [ Info Reception

[ Close ]
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6- Apds a transferéncia do driver para a GOT, feche a janela de transferéncia.Em seguida,

construa a tela de exemplo, ilustrada abaixo, no GT Designer 3.

Operagan do inversor

— | Numerical

TR | | 5TF | pual: B 00| Lo
|~/ /Aﬁ tjuste: 6 . Qc:mz

Numerical
Input

Botéo Botéo
STF STOP

Botdes STF, STR e STOP



